NGHIEN CU*U MO HINH PIEU KHIEN MAY PHAT PIEN PONG BO
XOAY CHIEU 3 PHA BANG SIMULINK - MATLAB.

I. Cau tao va nguyén ly hoat dong ciia May phat dién dong bo
May phat dién déong bd 1a thiét bi bién d6i co ndng thanh dién ning xoay chiéu dwa trén
hién twong cam &ng dién tir. Trong may phat dién dong b, toc dd quay cua roto luon
dong b véi tin so cla dién ap tao ra.
a. Cautao
May phat dién dong bo gom hai phan chinh:
a) Stato
o Laphan ding yén.
o GOm 16i thép ky thuit dién ghép tir nhiéu 14 thép mong.
o Chira cac diy quan ba pha A, B, C dit 1éch nhau 120° dién.
e Nhiém vu:
o Cam trng strc dién dong ba pha.

o Cap dién ra tai.
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b) Réto
C6 hai loai:
« Réto cuc 16i (Salient Pole)
o Toc do thap.
o Thwong dung trong nha may thuy dién.
e ROto cuc 4n (Cylindrical Rotor)

o Tdc dd cao.



o Dung trong tua-bin hoi va tua-bin khi.
Tl trwong trong Roto c6 thé dworc tao ra tir:
o DAy quin kich tir (R6to dwoc cidp dong dién mot chiéu (DC) d€ tao tir treong).

e Hoac nam cham vinh ctru (PMSG)

b. Nguyén ly hoat dong ctia May phat dién dong bd
o Cap dong Kkich tir: Nguén DC dwoce cip vao diy quin réto = Sinh ra tir treong
« Cho réto quay bang ngudn co hoc, c6 thé 1a: Tua-bin hoi, Tua-bin nwéc, Tua-
bin gié, Pong co Diesel. Khi roto quay véi téc do: n (vg/ph) > Tir treong cling
quay theo.
o Do rdto quay nén tlr thong xuyén qua cac cudn diy stato thay doi lién tuc, cdm
rng sinh ra strc dién déng trén cac cudn diy quan stato E,, Ep, Ec
e Vicac cudc day stato dat léch nhau 1 géc 120° trong khong gian, nén cac strc
dién dong ciling léch nhau 1 géc 120°.
o Néu ndi cac cudn diy voi tai tiéu thy, cac strc dién dong sé tao ra dién ap xoay
chiéu 3 pha léch nhau 1 géc 120°: U,, Uy, U,
II. Diéu khién May phat dién dong bo
a. Diéu Kkhién tin so
pn

Tan s6 phu thudc vao toc dé quay cda roto : f = P

b. Diéu khién dién ap
Dién 4p dau cwc dwoc diéu chinh bang cach thay ddi dong kich tu:

e Tang dong kich tr - Tir thong tang — Pién 4p tang.

e Gidm dong kich tr » Tir thong gidm — Dién ap gidm.



B0 diéu chinh dién ap tw dong thwc hién viéc nay dé giir dién ap 6n dinh khi tai
thay doi.
III. Nghién citu mo6 hinh diéu khién may phat dién dong b xoay chiéu 3 pha bang
Simulink - Matlab
a) Khoi May phat dién dong bo:
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pu Fundamental

Pay 1a md hinh co ban ctia mot may phat dién déng bo xoay chiéu 3 pha trong hé

twong doi. Trong do:
n TT
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w la toc do goc quay dwoc tinh ¢ hé twong doi pu: wy, = = n_30“
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— Vg la dién ap kich tir dwoc tinh & hé twong dé pu:
— m: dau ra ctia nhiéu tin hiéu dwoc tinh & hé twong do6i pu

A, B, C: tin hiéu diu ra cua cadc pha may phat, bao gbm dién ap va dong dién

xoay chiéu.
b) Khéi do tin hiéu hinh sin 3pha
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Sinusoidal Measurement
(PLL, Three-Phase)

Pay la khai do tin hiéu hinh sin 3 pha. Két qua do dwoc la tan so f (Hz), goc l1éch
pha (rad/s) va bién d6 cta tin hién tinh & hé twong déi.

Trong do:
Vabe

abc la tin hiéu 3 pha tinh & hé twong doi pu: abc =

freq 1a tin s6 do dwoc
angle: goc 1éch pha (rad/s)

mag: 1a bién d6 do dwoc & hé twong doéi

Két qua khi chwa diéu khién:
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Két qua sau khi diéu khién:

biéu khién tan sé: Téc dd quay c6 dinh n = 1500vg/ph

biéu khién dién ap: Tang dong dién kich tir 2 Tang dién ap kich tir Vf
Str dung ham truyén PID

1. Ham truyén bd diéu khién PID

Ta c6 hé théng nhu sau:
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Két luan:

M6 hinh mé phéng da hoan chinh.

bé gilr dwoc tin s6 6n dinh, téc d0 quay ctia roto phai 6n dinh. Vé&i thong s6 cua
may phat, toc dé quay khong d6i 1500vg/ph sé cho ra tin so f = 50Hz

bé 6n dinh dién ap diu ra, st dung bo bién déi PI véi cac théng s6 Kp = 0,6; Ki =
0,3.
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